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The Small Size league or F180 league as it is otherwise known, is one of the oldest RoboCup Soccer leagues. It focuses on the problem of intelligent multi-robot/agent cooperation and control in a highly dynamic environment with a hybrid centralized/distributed system.
Soccer Small Size League
小型组足球机器人比赛是RoboCup机器人足球世界杯的主要项目之一。本次比赛采用两队各3台实物移动机器人在约4m×6m的场地上进行机器人足球比赛。规则及赛制均参考“RoboCup机器人世界杯小型机器人足球比赛”规则制定。参赛队参赛机器人须采用由比赛组委会指定的标准机器人或其他比赛组委会认可的机器人，通过编写比赛策略和运动规划算法与代码，两两对抗，以在规定时间内进球数计算胜负。
小型足球机器人是集图像处理、自动决策、路径规划、自主避障、c++/lua混合程序设计于一体的轮式足球机器人。集中解决了多个智能机器人之间的协同合作以及在混合集中分布式系统下高度动态环境中的控制问题。
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