项目简介
无差别（2vs2）在对抗的同时还引入了机器人之间的协作技术，让比赛更加有观赏性。比赛内容：每支参赛队伍要有两台机器人参加比赛，而每台机器人不但要识别自身在场地上的位置、寻找敌方并进行对抗，在这个过程中也要避免误伤队友，同时要进行协作去对抗敌人。研究重点：敌我识别，在机器人对抗中加入群体机器人协作技术。技术难点：如何实现敌我识别及协同对抗，避免误伤。
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